
6軸汎用ロボットアーム
キーワード：ロボット

メーカ：三菱重工業（株）

型式：PA-10-6C1-0001
測定項目：なし

主な仕様及び特長：

6軸の汎用ロボットアームです。

教示装置はありません。

非常停止スイッチはありますが、

操作には特に安全上の留意を

要します。

設置場所：第二研究棟１階

担当者：電子制御工学科 関口明生

連絡先：0438－30－4118， sekiguchi d. kisarazu.ac.jp@

関節数 肩2、肘2、手首2
可搬質量 [kg] 10
全長 [mm] 1317
本体質量 [kg] 38
各軸出力 [W] 250 x 2

210 x 1
130 x 3

ロボットアームの仕様
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